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（甘肃电器科学研究院    甘肃省高低压电气研发检测技术重点实验室）

䶰銳本文通过结合现有交流接触器产品，分析交流接触器产生噪音的主要原因。结果表明，在接触器交流

电磁系统设计合理的前提下，大部分噪音的产生与关键部件铁心的制造与产品组装过程有关。本文在此基础

上提出了一些预防措施和解决方案，对提高产品质量和可靠度，减少产品故障率有一定的帮助。

Ⱒꝶ霒交流接触器 ； 噪音 ； 衔铁 ； 磁轭 ； 分磁环
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